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t Rotary piston machine woricing as pump, compressor, turbine or engine 
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Abstract of DEI 9837729 
A power part (1) is provided in the housing, 
connected to a shaft (2) fitted with a drive or 
driven device. The power part comprises a ball 
layer (3) limited by a face surface (5) and a 
basic surface (4), the central point of which is 
located in the rotary axis of the drive or driven 
shaft and its diameter corresponds to the inner 
chamber of the housing. The basic surface (4) 
of the power part runs vertically to the rotary 
axis and its face surface (5) is formed by the 
movement of a straight producing line 
connected with a point of the rotary axis along 
a cycloidal guide curve with at least two 
cycloids. 
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Die folgenden Angaben sind den vom Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen 

@ Drehkolbenmaschine 

@ Es wird eine Drehkolbenmaschine vorgestellt, die als 
Pumpe, Verdichter oder Motor arbeitet und bei der ein zy- 
kloidisches Leistungsteil mit einem entsprechend ge- 
formten Absperrteil verzahnt ist, wobei sich die Zahne- 
zahl urn eins unterscheidet. Dadurch ergeben sich Ar- 
beitsraume (16), deren Volumen durch die synch rone Dre- 
hung von Leistungsteil und Absperrteil bei jeder Umdre- 
hung ein Maximunn und ein Minimum erreicht. 
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Beschreibu^^^ 

Stand der Tech^K 

Die Erfindung geht aus von einer Drehkolbenmaschine 5 
nach der Gattung des Hauptanspruchs. Bekannt ist eine 
Drehkolbenmaschine (DE P4241 320.6; DE G 92 18 694.7; 
PCT/DE 92/01025) bei denen samtliche quer zur Laufrich- 
tung die Laufrichtung bildenden Linien von Zykloidenteil 
und Steuerteil in ihrer Verlangerung durch den Schnittpunkt lo 
der Drehachsen gehen. Damit sind Beschrankungen des Ex- 
pansions- und Kompressionsverhaltens der Arbeitsraume, 
verbunden, welche der Anpassung der Drehkraftmaschine 
an verschiedene Arbeitsmedien und Anwendungsbereiche 
Grcnzen setzt. 15 

Die Erfindung und ihre Vorteile 

Demgegenuber hat der erfindungsgemaBe Gegenstand 
mit den kennzeichnenden Merkmalen des Hauptanspruchs 20 
den Vorteil, daB das Ansaug- und AussloBverhalten der Ar- 
beitsraume durch die Phasenverschiebung gerichtet wird 
und somit eine unerwunschte Ruckstromung oder ein Ver- 
mischen von angesaugtem und auszustoBendem Arbeitsme- 
dium verringert wird. 25 

Nach einer weiteren vorteilhaften Ausgestaltung der Er- 
findung betragt die Phasenverschiebung vom Innradurch- 
messer bis zum AuBendurchmesser mindestens 360'*, so daB 
mindestens in einer Winkelstellung des ersten oder zweiten 
Teils der Arbeitsraum von der Umgebung abgeschlossen ist. 30 

Nach einer weiteren vorteilhaften Ausgestaltung der Er- 
findung sind die Amplituden der die Laufflache des Zykloi- 
denteils bildenden Zykloiden voneinander verschieden, so 
daB ein weiterer Freiheitsgrad bei der Gestaltung des Ver- 
haltens der Arbeitsraume hinzu gewonnen wird. 3S 

Nach einer weiteren vorteilhaften Ausgestaltung der Er- 
findung werden die Arbeitsraume durch FormschluB zwi- 
schen Flanken und Zahnkanmien der einander gegeniiberlie- 
genden Zahne der Teile abgetrennt, so daB die Zahnkanme 
des Steuerteils durch die Differenz der Zahnezahl auf den 40 
Ranken der Zahne des Zykloidenteils entlanglaufen und die 
Ruckstromung des Ruids gegen Null geht und auBerdem 
das Steuerteil von den Zykloiden antreibbar ist. 

Nach einer weiteren vorteilhaften Ausgestaltung der Er- 
findung besteht kein FormschluB zwischen den die Lauffla- 45 
che des Zykloidenteils bildenden Zykloiden und dem Steu- 
erteil, so daB die Maschine auf die Impuls- und Massen- 
krafte des Arbeitsmediums zuriickgehende Eigenschaften 
einer Stromungsmaschine erhalt, AuBerdem konnen emp- 
findliche Medien, deren Eigenschaften durch Quetschen be- 50 
eintrachtigt werden, als Arbeitsmedium eingesetzt werden. 

Nach einer weiteren vorteilhaften Ausgestaltung der Er- 
findung sind der Steuerkanal fur den Eintritt des Arbeitsme- 
diums am AuBendurchmesser und der Steuerkanal fur den 
Austritt des Arbeitsmediums am Innendurchmesser der Ver- 55 
zahnung angeordnet, so daB im Turbinen- oder Motorbe- 
trieb, die Impuls- und Massenkrafte des Arbeitsmediums 
gleichgerichtet mit der Verdrangungsrichtung des Arbeits- 
raums wirken. AuBerdem werden dadurch die Leckagever- 
luste verringert und der Wirkungsgrad verbessert. 60 

Nach einer weiteren vorteilhaften Ausgestaltung der Er- 
findung sind die Arbeitslagen der Drehachsen der vorhande- 
nen Teile unabhangig voneinander anderbar. Brfindungsge- 
maB ist es auch denkbar, daB weitere zusatzliche Radpaarun- 
gen vorhanden sind, wobei mindestens eines der Teile riick- 65 
seitig ebenfalls eine Stimverzahnung aufweist, die wie- 
derum mit einem weiteren einfach oder doppelt verzahnten 
rotierenden Teil zusanunenwirkt Voraussetzung ist, daB je- 



nes diese drehenden Teile i^^blieBende Gehause zu diesen 
eine Radialdichtung aufw^^Hlr den AnUieb und Abtrieb 
konnen in bekannter Weise^roUen oder Zahnkranze dienen, 
die mit den drehenden Teilen veibunden sind, bzw. auf die- 
sen angeordnet sind und mit weiteren Antriebs- oder Ab- 
triebsvorrichtung zusammen wirken. Durch das Verandem 
der Arbeitslagen der Drehachsen kann erreicht werden, daB 
die Volumenanderung beim einem Teil der Drehkolbenma- 
schine gegenuber dem Anderen verzogert erfolgt, oder vor- 
auseilt, so daB dadurch durch Verbinden der Arbeitsraume 
eine Stufenarbeit ermdglicht wird, oder aber eine Mischfor- 
derung erfolgen kann. 

Nach einer vorteilhaften Ausgestaltung der Erfindung ist 
das Zycloidenteil bzw. Steuerteil doppelt vorhanden und 
zwischen diesen doppelt vorhandenen Teilen das andere Teil 
als Ring mit beiderseitigem Stimbesatz bzw. zycloidischen 
Lauffiachen versehen angeordnet, wobei nach einer weite- 
ren Ausgestaltung mindestens zwei, beiderseits des Rings 
vorhandene Arbeitsraume miteinander verbindbar sind. 
Hierdurch eigibt sich beispielsweise eine doppelt wirkende 
Pumpe bzw. eine Kraftmaschine, bei der zwischen zwei ab- 
solut synchron rotierenden Zycloidenteilen eine beidseitig 
verzahntes Steuerteil angeordnet ist, mit ebenfalls einem 
Zahn Unterschied zu den doppelt vorhandenen Teilen. Die- 
ses Steuerteil kann je nachdem ob es sich um eine I\impe 
oder einen Motor handelt, eine Antriebs- bzw. Abtriebsein- 
richtung aufweisen, bzw. der Antrieb und/oder Abtrieb kann 
uber die doppelt vorhandenen Zycloidenteile erfolgen. Das 
Gehause kann als Stalor dienen, in dem unter entsprechen- 
dem Arbeitswinkel beide angetriebene Zycloidenteile gela- 
gert sind, zwischen denen frei mitgenommen pro Stimseite 
eine Zahndifferenz aufweisend das Steuerteil rotiert. 

Nach einer weiteren vorteilhaften Ausgestaltung der Er- 
findung sind deshalb im Gehause bzw. im Steuerteil fur die 
Zu- oder Abfiihrung der Arbeitsmedien entsprechende gege- 
benenfalls wahrend des Rotierens gesteuerte Kanale vorhan- 
den, Hierdurch werden nicht nur zusatzliche Ventile einge- 
spart, sondern es ist eine Spulung in Fliehrichtung moglich. 

Nach einer weiteren bevorzugten Ausgestaltung der Er- 
findung ist die radiate Mantelflache der Teile kugelig ausge- 
bildet, wobei diese Teile auf einer entsprechend kugelig aus- 
gebildeten Innenflache des Gehauses radial dichtend gefuhrt 
sind. Besonders die kugelige Fiihrung eigibt die Moglich- 
keit der Anderung der Arbeitslage ohne zusatzliche Dicht- 
probleme. Diese auBere oder innere radial dichtende, kuge- 
lige Arbeitsraumwandung kann mit Steuer- oder Zycloiden- 
teil verbunden sein und mit diesem rotieren und zentriert die 
Teile zueinander. 

Eine weitere vorteilhafte Ausgestaltung der Erfindung ist 
deren Anwendung als Verdichter mit drehzahlunabhangiger 
Steuerung, insbesondere durch Anderung der Phasenver- 
schiebung der beiden rotierenden Teile zu den Kanalen der 
Arbeitsmedien. Abgesehen von der vorteilhaften groBen 
Fliehkraftstabilitat der bewegten Teile und den geringen Ab- 
messungen bei hoher Maschinenleistung, laBt sich durch die 
Phasenverschiebung das Verdichtungsverhaltnis stufenlos 
steuem, insbesondere drehzahlunabhangig steuern. Hier- 
durch ist ein solcher Verdichter zum Aufladen von Brenn- 
kraftmaschinen besonders geeignet, da dort hohe Drehzah- 
len, vor allem sehr unterschiedliche Drehzahlen stattfinden, 
wobei die Masse des Laders moglichst klein sein soUte, ins- 
besondere die anzutreibende rotierende Massen, und die 
Leistung unabhangig von der Drehzahl geregelt werden 
muB. Auf Grund der Moglichkeit des phasenverschobenen 
Arbeitens mehrerer Arbeitsraumpaare, sowie der ventillosen 
und in Stromungsrichtung erfolgenden Steuerung (keine 
Umkehrung der Stromung) und der sehr guten Dichtqualitat 
der Arbeitsraume konnen die erfindungsgemaBen Verdichter 
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in Druckbereichen eingesetzt werd^^^n denen bisher nur 
Kolbenmaschinen verwendbar wa^^B 

Eine weiteie vorteilhafte AusgesclRng der Erfindung ist 
deien Anwendung auf dem hydrostatischen Gebiet als 
Pumpe, Motor oder Getriebe. Auch hier wirkt sich das au- 5 
Berordentlich giinstige Verhaltnis von BaugroBe zu Volu- 
menumsatz aus. Die einfache Kinematik, die Drehzahlfe- 
stigkeit der Konstruktion und die sehr groBen Querschnitte 
der Splilkanale machen diese Maschinen auch fiir hochste 
Drehzahlen geeignet. Der innere Stromungswiderstand der lO 
erfindungsgemaBen Maschine ist extrem niedrig. Bei der 
Anwendung als Pumpe wirkt sich die hohe Formsteifigkeit 
der Teile vorteilhaft aus. Auch der VerschleiB wirkt sich le- 
diglich in der Art aus, als eine Art Einschleifen zwischen 
den beweglichen Teilen stattfindet. Zudem ist die Maschine 15 
fiir hochste Arbeitsdriicke geeignet. Bei der Anwendung als 
Hydromotor wirken sich die gleichen Vorteile aus, beson- 
ders aber die geringen zu beschleunigenden Massen, das 
gute Anlaufverhaiten und der hohe Volumenwirkungsgrad. 
Bei der Anwendung als hydrostatisches Getriebe wirkt sich 20 
besonders vorteilhaft das geringe Bauvolumen aus und die 
kompakte Verbindbarkeit von Pumpe und Hydromotor. 

Eine weitere vorteilhafte Ausgestaltung der Erfindung ist 
deren Anwendung als Kraftmaschine bzw, Kaltemaschine, 
insbesondere nach dem Stirlingprinzip. Bei letzterem arbei- 25 
ten die einander zugeordneten Arbeitsraume um 90° Pha- 
senverschoben. Zwei rotierenden Zycloidenteile in Verbin- 
dung mit einem rotierenden Steuerteil bilden Kammerpaare, 
die jeweils um 90° Phasenverschoben zueinander arbei ten. 
Ein Raum wird mit Warme beaufschlagt, der andere ge- 30 
kuhlt, ein Regenerator ist in das Steuerteil integriert. GemaB 
der Gestaltung der Erfindung gibt es keine zwischen HeiB- 
und Kaltbereich wechselnden Teile. Die Wandungen der 
kalten und der heiBen Arbeitsraume sind voneinander iso- 
liert, obwohl sie sich raumlich nahe sind. Ein extrem ausleg- 35 
bare Verhaltnis Konvektionsflache/Arbeitsraumvolumen ist 
auf Grund der hohen Formsteifigkeit der arbeitsraumbilden- 
den Teile moglich. Fines der rotierenden Teile kann als Lau- 
fer eines Lineargenerators des Sterling motors oder eines Li- 
nearmotors der Stirlingkaltemaschine ausgebildet sein. So 40 
ist es moglich, die Maschine hermetisch abzuschlieBen und 
fiir einen sehr hohen Ladungsdruck bei geringen Leckage- 
verlusten des Arbeitsgases auszulegen. Die Phasenverschie- 
bung, die die Leistung des Stirlingmotors bestimmt, ist bei 
dieser Bauform sehr einfach zu realisieren. In jedem Fall 45 
kann bei einer derart ausgestalteten Kaltemaschine die 
transportierte Warmemenge unabhangig von der Drehzahl 
reguHert werden. 

Weitere Vorteile und vorteilhafte Ausgestaltungen der Er- 
findung sind der nachfolgenden Beschreibung, der Zeich- 50 
nung und den Anspriichen entnehmbar. 

Zeichnung 

Ein Ausfiihrungsbeispiel des Gegenstands der Erfindung 55 
ist in der Zeichnung dargestellt und im folgenden naher be- 
schrieben. Es zeigen: 

Fig, 1 Antriebs- oder Abtriebsteil und Absperrteil in Ex- 
plosionsdarsteUung, 

Fig, 2 Antriebs- oder Abtriebsteil und Absperrteil in zu- 60 
sammengebautem Zustand mit Gehause, 

Fig. 3 Draufsicht auf eine Zykloidverzahnung mit 4 Zy- 
kloiden und einem Spiral winkel von ca. 170° und 

Fig. 4 Draufsicht auf eine entsprechende Verzahnung des 
Absperrteils mit 5 Zahnen. 65 



Beschreibung d^j^^fuhrungsbeispiele 

Auf der rechten Seite vo^ig. 1 sind das Leistungsteil 1 
und die Antriebs- oder Abtriebswelle 2 dargestellt. Die im 
hier nicht dargeslellten Gehause gelagerte Antriebs- oder 
Abtriebswelle 2 tragt an ihrem einen Ende das Leistungsteil 
1, Das Leistungsteil 1 besteht aus einer Kugelschicht 3, die 
zur Antriebs- oder Abtriebswelle 2 hin von einer ebenen 
Grundflache 4 begrenzt wird wahrend ihre Stimflache 5 eine 
spiralfbrmige Zykloidverzahnung aufweist. Die Zykloide 6 
wird - im Gegensatz zur herkdnunlich Konstruktion einer 
Zykloide - dadurch gebildet, daB ein Kreis auf der Schnittli- 
nie 7 zwischen Kugeloberflache 8 und Grundflache 4 abge- 
rollt wird und der die Zykloide 6 beschreibende Punkt dieses 
Kreises sich stets auf der Kugeloberflache 8 befindet. Die 
Zykloide 6 ist die zur Herstellung der Verzahnung erforder- 
liche Leitkurve. Eine gerade Zykloidverzahnung ergibt sich, 
wenn eine gerade erzeugende Linie um einen festen Punkt 
auf der Drehachse der Antriebs- oder Abtriebswelle 2 ent- 
lang der Leitkurve 6 bewegt wird. Wenn anstelle der gera- 
den erzeugenden Linie eine spiralformige erzeugende Linie 
verwendet wird, ergibt sich die erfindungsgemaBe spiralfor- 
mige Zykloidverzahnung des Leistungsteils. 

Das auf der linken Seite von Fig. 1 dargestellle Absperr- 
teil 10 weist eine ahnliche Geometric auf. Eine ebenfalls im 
nicht dargestellten Gehause gelagerte WeUe 11 tragi das ku- 
gelschichtformige Absperrteil 10, das zur Welle 11 hin von 
einer Grundflache 12 begrenzt wird und deren AuBenkontur 
einer Kugeloberflache 13 entspricht. Die Stimflache 14 des 
Absperrteils 10 weist eine spiralformige Verzahnung auf, 
deren Zahnezahl um eins groBer als die Zahl der Zykloiden 
6 des Leistungsteils 1 ist. Die Kontur der Zahne entspricht 
den Tangenten an die Zykloiden 6 wahrend der synchronen 
Drehung von Leistungsteil 1 und Absperrteil 10, Die Kontur 
der Zahne kann auch so gewahlt werden, daB stets ein be- 
stimmter Abstand zwischen Zykloide und den Zahnen des 
Absperrteils 10 vorhanden ist. Dann geht die Verdrangerma- 
schine in eine Stromungsmaschine iiber. Dies ist vorteilhaft, 
wenn z. B. das Arbeitsmedium durch Quetschung in den 
Dichtlinien 9 beschadigt wurde oder die Impuls- und Mas- 
senkrafte des Arbeitsmediums genutzt werden sollen. 

Die Drehachsen von Absperrteil 10 und Leistungsteil 1 
stehen in einem Arbeitswinkel 15 zueinander. Es ist fur die 
Erfindung ohne Bedeutung, ob die Zykloidverzahnung wie 
hier dargestellt auf der Stimseite des Leistungsteils 1 ange- 
ordnet ist und die entsprechende Verzahnung auf dem Ab- 
sperrteil 10 Oder umgekehrt. 

In Fig. 2 sind Leistungsteil 1 und Absperrteil 10 in ihrer 
Einbaulage dargestellt. Dabei sind zwei Dichtlinien 9, die in 
der Zeichnung als Beriihrpunkte dargestellt sind, von Lei- 
stungsteil 1 und Absperrteil 10 erkennbar. Absperrteil 10, 
Leistungsteil 1 und Gehause 17 bilden, abhangig von der 
Zahl der Zykloiden mehrere Arbeitsraume 16 aus, von de- 
nen zwei sichtbar sind. Bei der durch die zwei Pfeile ange- 
deuteten Drehrichtung von Leistungsteil 1 und Abspenteil 
10 expandieren die Arbeitsraume 16 in dem dargestellten 
Ausschnitt der Drehbewegung. Entsprechend wird das Vo- 
lumen des Arbeitsraums auf der nicht daigestellten zweiten 
Halfte der Drehung komprimiert. Die Dichtlinien 9 wan- 
dem, je nach Drehrichtung, von auBen nach innen oder um- 
gekehrt und bewirken dadurch die Forderung des Arbeits- 
mediums bzw. den Antrieb der Abtriebswelle 2. Die nicht 
dargestellten Steueroffnungen im Gehause 17 werden ent- 
sprechend den ProzeBanforderungen bestimmt. So wird im 
P*umpenbetrieb mit Forderrichtung von innen nach auBen 
die EinlaBoffnung im Gehause 17 an den Punkt gelegt, an 
dem die Dichllinie 9 sich vom Innendurchmesser der Ver- 
zahnung ablost. Die AuBenverzahnung wird an die Stelle 



des Gehauses gelegt, an dem der^|^itsrauin 16 das ge- 
wiinschte Volumen hal. Die Leis^^Her Drehkolbenma- 
schine kann bei konstanter DrehzaSRadurch geiegelt wer- 
den, daB das Abspenteil 10 relativ zum Leistungsteil 1 be- 
wegt wird. Dabei bleibl die Drehachse des Absperrteils 10 5 
immer auf einer Kegelflache, deren Kegelwinkel dem Ar- 
beitswinkel 15 entspricht. 

In Fig, 3 wird eine vereinfachte Draufsicht auf das Lei- 
stungsteil 1 gezeigt. Hierbei sind vier spiralformige erzeu- 
gende Linien 18 eingezeichnet, welche die Konstruktion der lo 
spiralfbrmigen Zykloidverzahnung verdeutlichen soUen. 
Die erzeugenden Linien 18 sind auf die hochsten Punkte der 
Zykloiden gelegt. Der Spiralwinkel 19 betragt im gezeigten 
Beispiel ca. 170°, 

In Fig. 4 sind die entsprechenden erzeugenden Linien 21 15 
des Absperrteils 10 dargestellt. Durch den Vergleich von 
Fig. 3 und Fig, 4 ist einerseits der Unterschied in der Zahne- 
zahl zu erkennen und andererseits kann man auch die Wir- 
kung der spiralformigen Verzahnung nachvoUziehen. Im 
Gegensatz zu einer geraden Zykloidverzahnung kann ein 20 
und derselbe Arbeitsraum in seinem inneren und auBeren 
Bereich gleichzeitig expandieren und komprimieren. Da- 
durch ergeben sich erhebliche Gestaltungsmoglichkeiten 
bzgl. des gewiinschten volumetrischen Verhaltens des Ar- 
beitsraums. Wenn der von der spiralformigen erzeugenden 25 
Linie eingeschlossene Spiralwinkel 19 groBer als 360° ist, 
dann ist jeder Arbeitsraum 16 bei der Drehung von Lei- 
stungsteil 1 und Abspenteil 10 zeitweise allseitig abge- 
schlossen. Ruckstromung des Arbeitsmediums und sonstige 
Ruckwirkungen von AuslaB- auf die EinlaBseite oder umge- 30 
kehrt sind damit ausgeschlossen. 

AUe in derBeschreibung, den nachfolgenden Anspriichen 
und der Zeichnung dargestellten Merkmale konnen sowohl 
einzeln als auch in beliebiger Kombination miteinander er- 
findungswesentlich sein. 35 

Bezugszeichenliste 

1 Leistungsteil 

2 Antriebs- oder Abtriebswelle 40 

3 Kugelschicht 

4 Grundflache des Leistungsteils 

5 Stimilache des Leistungsteils 

6 Zykloide 

7 Schnittlinie zwischen Kugeloberllache und Grundflache 45 

8 Kugeloberflache 

9 Dichtlinie zwischen Leistungsteil und Abspenteil 

10 Abspenteil 

11 WeUe 

12 Grundflache des Absperrteils 50 

13 Kugeloberflache 

14 Stimflache des Absperrteils 

15 Arbeitswinkel 

16 Arbeitsraum 

17 Gehause 55 

18 Erzeugende Linien des Leistungsteils 

19 Spiralwinkel 
20- 

21 erzeugende Linien des Absperrteils 

60 

Patentanspriiche 

1. Drehkolbenmaschine, die als P*umpe, Verdichter, 

Turbine oder Motor arbeitet, 

- mit einem, einen Innenraum in Form einer Ku- 65 
gelzone aufweisenden Gehause (17), das minde- 
stens je eine Eintritts- und eine Austrittsoffnung 
aufweist. 



- mit einem mit^fct im Gehause (17) gelagerten 
mit Antriebs- o^^Hbtriebsvorrichtung versehe- 
nen Welle (2) veroimdenen Leistungsteil (1), wel- 
ches aus einer von einer Stimflache (5) und einer 
Grundflache (4) begrenzten Kugelschicht (3) be- 
steht, deren Mittelpunkt in der Dreh-Achse der 
Antriebs- oder Abtriebswelle (2) liegt und deren 
Durchmesser dem Inneraum des Gehauses (17) 
entspricht, deren Grundflache (4) lotrecht zur 
Dreh-Achse verlauft und deren Stimflache (5) ge- 
bildet wird durch die Bewegung einer mit einem 
Punkt der Dreh-Achse verbundenen geraden er- 
zeugenden Linie entlang einer zykloidischen Leit- 
kurve mit mindestens 2 Zykloiden, wobei das Ab- 
rollen des zur Konstruktion der Zykloiden erfor- 
derhchen Kreises auf der kreisformigen Schnittli- 
nie (7) von Grundflache (4) und Kugelschicht (3) 
erfolgt und der die Zykloide (6) bildende Punkt 
des Kreises sich auf der Oberflache der Kugel- 
schicht (3) bewegt, 

- mit einem mit einer im Gehause (17) gelagerten 
Welle (11) verbundenen Abspenteil (10), welches 
aus einer von einer Stimflache (14) und einer 
Grundflache (13) begrenzten Kugelschicht be- 
steht, deren Mittelpunkt in der Dreh-Achse der 
Welle (11) liegt und deren Durchmesser dem In- 
neraum des Gehauses (17) entspricht, deren 
Grundflache (12) lotrecht zur Achse der Welle 
(11) verlauft und deren Stimflache (14) als kam- 
mend mit dem Leistungsteil (1) zusammenwir- 
kende Verzahnung ausgebildet ist, wobei die Dif- 
ferenz der Zahnzahl des Absperrteils (10) und der 
Zahl der Zykloiden (6) des Leistungsteils (1) eins 
betragt, Leistungsteil (1) und Abspenteil (10) sich 
synchron um die in einem Arbeitswinkel (15) zu- 
einander angeordneten Dreh-Achsen der An- 
triebs- oder Abtriebswelle (2) und der Welle (11) 
drehen und sich zwischen den Zykloiden (6) und 
den Zahnen des Absperrteils (10) Arbeitsraume 
bilden, die mit jeder Umdrehung ein durch Zy- 
kloiden (6), Zahnform und Arbeitswinkel (15) be- 
stimmtes Maximum und Minimum erreichen, 
dadurch gekenozeichnet, 

- daB die die Stimflache (5) des Leistungsteils (1) 
erzeugende Linie in einer durch die Drehachse der 
Antriebs- oder Abtriebswelle (2) verlaufenden 
Ebene eine gekrilnmite Linie ist. 

2. Drehkolbenmaschine nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die die Stimflache (5) des Leistungs- 
teils (1) erzeugende Linie eine Spirale ist. 

3. Drehkolbenmaschine nach Anspruch 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der Spiralwinkel groBer 360° ist. 

4. Drehkolbenmaschine nach einem der vorheigehen- 
den Unteranspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB die 
Arbeitsraume (16) durch FormschluB zwischen Zykloi- 
den (6) und Zahnen der Absperrteils (10) und des Lei- 
stungsteils (1) abgetrennt werden. 

5. Drehkolbenmaschine nach Anspmch 1 bis 3, da- 
durch gekennzeichnet, daB zwischen den die Lauffla- 
che des Leistungsteils (1) bildenden Zykloiden und 
dem Abspenteil (10) ein bestimmter Abstand vorhan- 
den ist. 

6. Drehkolbenmaschine nach einem der vorheigehen- 
den Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB der Steu- 
erkanal fiir den Eintritt des Arbeitsmediums am Innen- 
durchmesser der Steuerkanal fiir den Austritt des Ar- 
beitsmediums am AuBendurchmesser der Verzahnung 
angeordnet ist. 



7. Drehkolbenmaschine nacl^^tai der vorhei^ehen- 
den Anspniche, dadurch gek^^^Khnet, daB der Steu- 
erkanal fiir den Eintritt des Ameitsmediums am Au- 
Benduichmesser der Steuerkanal fiir den Austritt des 
Arbeitsmediums am Innendurchmesser der Verzah- S 
nung angeordnet ist. 

8. Drehkolbenmaschine nach einem der vorhergehen- 
den Anspniche, dadurch gekennzeichnet, daB die Ar- 
beitslage der Drehachsen der vorhandenen rotierenden 
Teile (1, 10) unabhangig voneinander anderbar wird. 10 

9. Drehkolbenmaschine nach einem der vorheigehen- 
den Anspniche, dadurch gekennzeichnet, daB das Lei- 
stungsteil (1) bzw. Absperrteil (10) doppell vorhanden 
ist, und zwischen diesen doppelt vorhandenen Teilen 
das andere Teil (10, 1) als Scheibe mit beiderseitigem is 
Stimzahnbesatz bzw. zykloidischen Laufflachen verse- 
hen angeordnet ist. 

10. Drehkolbenmaschine nach Anspruch 9, dadurch 
gekennzeichnet, daB mindestens zwei der beiderseits 
der Scheibe (1, 10) vorhandenen Arbeitsraume (16) 20 
miteinander verbindbar sind. 

11. Drehkolbenmaschine nach einem der vorherge- 
henden Anspniche dadurch gekennzeichnet, daB im 
Gehause (17) bzw. im Absperrteil (10) fiir die Zu- oder 
Abfiihrung der Arbeitsmedien entsprechende Kanale 25 
vorhanden sind. 

12. Drehkolbenmaschine nach einem der vorherge- 
henden Anspriiche dadurch gekennzeichnet, daB die 
Kugeloberflachen (8, 13) undauf der kugelig ausgebil- 
deten Innenflache des Gehauses (17) radial dichtend 30 
gefiihrt ist. 

13. Drehkolbenmaschine nach einem der vorherge- 
henden Anspriiche, gekennzeichnet durch die Anwen- 
dung als Verdichter mit drehzahlunabhangiger Steue- 
rung, und insbesondere durch Verschiebung der Ar- 35 
beitsphasen der beiden rotierenden Teile zu den Kana- 
len der Arbeitsmedien. 

14. Drehkolbenmaschine nach Anspruch 13, dadurch 
gekennzeichnet, daB zwei von auBen angetriebene, im 
Gehause axial gelagerte Leistungsteile (1) und ein da- 40 
zwischen angeordnetes, beidseitig verzahntes Absperr- 
teil (10) vorhanden sind, und daB die Zahnanordnung 
auf dem Absperrteil in Drehrichtung auf der einen 
Seite gegeniiber d^ anderen Seite versetzt ist oder daB 
auf beiden Seiten unterschiedliche Zahnzahlen voige- 45 
sehen sind. 

15. Drehkolbenmaschine nach einem der Anspniche 1 
bis 12, gekennzeichnet durch die Anwendung auf dem 
hydrostatischen Gebiet als Pumpe, Motor oder Ge- 
triebe. 50 

16. Drehkolbenmaschine nach einem der Anspriiche 1 
bis 12, gekennzeichnet durch die Anwendung als 
Kraftmaschine bzw. Kaltemaschine, insbesondere nach 
dem StirHngprinzip, wobei die einander zugeordneten 
Arbeitsraume um 90° phasenverschoben zusammen- 55 
wirken. 
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